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Q3h – Specyfikacja maszyny drukarskiej/obiektu 
Przed rozpoczęciem instalacji należy uważnie i ze zrozumieniem zapoznać się z treścią Poradnika bezpieczeństwa maszyny 
drukarskiej EFI dostępnego pod adresem http://inkjet.support.efi.com/doc.php?doc=683. 
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Wstęp 
 

Niniejszy dokument służy jako przewodnik do przygotowania miejsca instalacji dla maszyn drukarskich serii Q3h. Należy przeczytać go bardzo 
uważnie. Jego celem jest umożliwienie przeprowadzenia przeglądu miejsca instalacji, aby określić, jakie wymagania muszą zostać spełnione 
przed dostarczeniem i zainstalowaniem maszyny drukarskiej Q3h. 

 
 

Rys. 1: VUTEk Q3h XP Rys. 2: VUTEk Q3h X  



Dane techniczne 

ITS-00235 wer. G © Copyright 2025 | ELECTRONICS FOR IMAGING, INC. WSZELKIE PRAWA ZASTRZEŻONE. Strona 6 

 

 

1.0 Zrzeczenie odpowiedzialności 

Technik producenta, który będzie instalował maszynę drukarską Q3h, powinien sprawdzić, czy odpowiedzi na wszystkie pytania 
z listy kontrolnej dotyczącej przygotowania zakładu do instalacji modelu Q3h zostały udzielone w sposób zadowalający. 

 
Użytkownik jest odpowiedzialny za przygotowanie miejsca instalacji zgodnie z procedurami określonymi w tym dokumencie. Użytkownik 
jest również odpowiedzialny za wszelkie opóźnienia spowodowane nieprzygotowaniem miejsca instalacji oraz za wszelkie dodatkowe koszty 
poniesione przez technika instalacyjnego producenta. 

 
Firma nie ponosi żadnej odpowiedzialności za jakiekolwiek szkody wyrządzone jej produktom przez nieautoryzowany personel. 

O ile nie uzgodniono inaczej, użytkownik jest odpowiedzialny za zorganizowanie dostawy drukarki w skrzyni z miejsca przybycia. 
W związku z tym należy upewnić się, że firma dostarczająca drukarkę otrzymała pełne informacje na temat sprzętu wymaganego 
do rozładunku i przeniesienia drukarki. 

Użytkownik jest odpowiedzialny za zapewnienie, że następujące pozycje (między innymi) są w zgodzie z przepisami władz lokalnych: 
 

• Wymagania dotyczące bezpieczeństwa 
• Zapobieganie pożarom 
• Problemy zdrowotne 
• Przepisy dotyczące instalacji 
• Wymagania dotyczące powierzchni produkcyjnej 

https://inkjet.support.efi.com/doc.php?doc=4574
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2.0 Dane techniczne drukarki 

2.1 Rozmiar/Waga 

W skrzyniach: maszyny drukarskie EFI wysyłane poza granice Stanów Zjednoczonych oraz urządzenia peryferyjne umieszczane 
są w obudowie (skrzyni) celem ochrony przed uszkodzeniami. 

 
Bez skrzyni: maszyna drukarska została wyjęta ze skrzyni transportowej i zdjęto z niej wszelkie inne materiały opakowaniowe. 
Wymiary bez uwzględnienia skrzyni transportowej odnoszą się do wolnostojącej, rozpakowanej maszyny drukarskiej, bez wyposażenia. 

 
Wymiary robocze odnoszą się do głównych wymiarów drukarki z otwartą pokrywą. 

 
Uwaga: przy użyciu wymiarów maszyny drukarskiej bez skrzyni należy sprawdzić, czy urządzenie zmieści się w drzwiach zakładu. 

2.2 Q3h XP 

Tabela 1: Q3h XP 
 

Wysokość Głębokość  
(od przodu do tyłu) 

Długość  
(od lewej do prawej) Masa 

W skrzyni 102,36 cala 
(2,60 m) 

100,39 cala 
(2,55 m) 

331,50 cala 
(8,42 m) 

24 251 funtów 
(11 000 kg) 

Bez skrzyni 90,06 cala 
(2,29 m) 

91,67 cala 
(2,33 m) 

321,26 cala 
(8,16 m) 

16 420 
(7448 kg) 

 
  

2.3 Q3h X 

Tabela 2: Q3h X 

 Wysokość Głębokość  
(od przodu do tyłu) 

Długość  
(od lewej do prawej) Masa 

W skrzyni 96,46 cala 
(2,45 m) 

88,98 cala 
(2,26 m) 

331,50 cala 
(8,42 m) 

21 164 funtów 
(9 600 kg) 

Bez skrzyni 88,11 cala 
(2,24 m) 

79,45 cala 
(2 018 m) 

321,26 cala 
(8,16 m) 

14 938 funtów 
(6776 kg) 
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Strona wyjściowa Strona wejściowa 

3.0 Odstępy 
UWAGA: Do załadowania/rozładowania nośników we wszystkich konfiguracjach wymagana jest dodatkowa przestrzeń. 

3.1 Rozmiar z pełną automatyką 

3.1.1 Q3h XP 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 15,80 m na 9,78 m (51,84 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 3: Pełna automatyka Q3h XP – widok z góry 
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Rys. 4: Pełna automatyka Q3h XP – widok z boku 
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3.1.1 Q3h X 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 13,35 m na 9,78 m (43,80 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

 
Rys. 5: Pełna automatyka Q3h X – widok z góry 
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Rys. 6: Pełna automatyka Q3h X – widok z boku 
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Strefa wyjściowa Strona wejściowa 

3.2 Rozmiar z urządzeniem wyładowczym i stołem na nośniki wejściowe 

3.2.1 Q3h XP 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 15,80 m na 9,78 m (34,82 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 7: Rozładowarka i stół nośników wejściowych Q3h XP – widok z góry 
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Rys. 8: Rozładowarka i stół nośników wejściowych Q3h XP – widok z boku 
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Strona wyjściowa Strona wejściowa 

3.2.2 Q3h X 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 9,82 m na 9,78 m (32,27 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 9: Rozładowarka i stół nośników wejściowych Q3h X – widok z góry 
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Rys. 10: Rozładowarka i stół nośników wejściowych Q3h X – widok z boku 
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Strona wejściowa Strona wyjściowa 

3.3 Rozmiar z urządzeniem wyładowczym is-ABF 

3.3.1 Q3h XP 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 11,10 m na 9,78 m (36,42 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

 
Rys. 11: Q3h XP Rozładowarka i s-ABF – widok z góry 
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Rys. 12: Q3h XP Rozładowarka i s-ABF – widok z boku 
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Strona wejściowa Strona wyjściowa 

3.3.2 Q3h X 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 10,32 m na 9,78 m (33,86 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 13: Q3h X Rozładowarka i s-ABF – widok z góry 
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Rys. 14: Q3h X Rozładowarka i s-ABF – widok z boku 
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3.4 Rozmiar ze stołem na nośniki wyjściowe i s-ABF20 

3.4.1 Q3h XP 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 6,91 m na 9,78 m (22,67 stóp na 32,09 stóp).  
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 15: Q3h XP Stół do nośników wyjściowych i s-ABF – widok z góry 
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Rys. 16: Q3h XP Stół do nośników wyjściowych i s-ABF – widok z boku 
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3.5 Rozmiar ze stołem na nośniki wejściowe i wyjściowe 

3.5.1 Q3h XP 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 3,91 m na 9,78 m (12,83 stóp na 32,09 stóp) na stoły 
do małych nośników 6,43 m na 9,78 m (21,10 stóp na 32,09 stóp) dla stołów na duże nośniki. 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 17: Q3h XP Stoły nośników wyjściowych – widok z góry 
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Rys. 18: Q3h XP Stoły nośników wejściowych i wyjściowych – widok z boku 
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3.5.2 Q3h X 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 6,17 m na 9,78 m (20,24 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 19: Q3h X Stoły nośników wyjściowych – widok z góry 
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Rys. 20: Q3h X Stoły nośników wejściowych i wyjściowych – widok z boku 
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3.6 Rozmiar z lekkim urządzeniem z roli na rolę 

3.6.1 Q3h XP 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 3,91 m na 9,78 m (12,83 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 21: Q3h XP Lekkie urządzenie z roli na rolę 
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3.6.2 Q3h X 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 3,54 m na 9,78 m (11,61 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 22: Q3h X Lekkie urządzenie z roli na rolę 
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3.7 Rozmiar z urządzeniem Flex z roli na rolę 

3.7.1 Q3h XP 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 4,89 m na 9,78 m (16,04 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 23: Q3h XP Urządzenie Flex z roli na rolę 
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3.7.2 Q3h X 

Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 4,45 m na 9,78 m (14,60 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

 
Rys. 24: Q3h XP Urządzenie Flex z roli na rolę 
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3.8 Rozmiar z główną jednostką z roli na rolę 

3.8.1 Q3h XP 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 4,89 m na 9,78 m (16,04 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 25: Q3h XP Jednostka główna z roli na rolę 
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3.8.2 Q3h X 
Należy zapewnić minimalną przestrzeń o wymiarach 4,45 m na 9,78 m (14,60 stóp na 32,09 stóp). 
Minimalna wysokość pomieszczenia wynosi 3,5 m (11,48 stóp). 

 

Rys. 26: Q3h X Jednostka główna z roli na rolę 
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4.0 Materiał podłogowy 
Podłoga w obszarze produkcyjnym musi być betonowa, wolna od kurzu i zapobiegać gromadzeniu się ładunków elektrostatycznych. Przed instalacją 
maszyny drukarskiej w obszarze produkcyjnym na podłodze betonowej mogą być umieszczane wykładziny antystatyczne lub płytki. 

 
Podłoga musi być zaprojektowana tak, aby bezpiecznie podtrzymać masę systemu. Przed dostarczeniem maszyny na miejsce montażu należy 
skonsultować się z inżynierem budowlanym. Podczas instalacji maszyna drukarska zostanie precyzyjnie wypoziomowana, aby zapewnić 
prawidłowy ruch głowic drukujących i nośników. 

 
Powierzchnia podłogi w obszarze produkcyjnym musi być gładka, równa i wolna od otworów lub wgnieceń. 

 

5.0 Wymagania środowiskowe 

5.1 Temperatura i wilgotność 
W celu uzyskania najwyższej możliwej jakości druku, pomieszczenia, w których znajduje się drukarka, powinny zapewniać określone 
poziomy temperatury i wilgotności. Jeśli temperatura i/lub wilgotność wykroczą poza poniższe specyfikacje, może to mieć negatywny 
wpływ na stabilność głowicy drukującej i jednorodność druku. Wilgotność, która wykracza poza poziom określony w niniejszej 
specyfikacji, może przyczyniać się do nadmiernego rozpryskiwania, jak również niestabilnej pracy głowicy drukującej. Ponadto duże 
wahania temperatury mogą mieć wpływ na kalibrację drukarki i jakość obrazu. Te niekorzystne zjawiska są najbardziej widoczne 
w przypadku nośników statycznych. Zasadniczo jakość druku poprawia się, gdy środowisko drukarki jest bliższe dolnej granicy 
specyfikacji temperatury i górnej granicy specyfikacji wilgotności podanych poniżej. 

 
Specyfikacja   

Temperatura – optymalna 64°F do 79°F 18°C – 26°C 

Temperatura – robocza 50°F do 95°F 10°C – 35°C 
Wilgotność względna – optymalna 35% do 75% 

Wilgotność względna – robocza 30% do 75% 
 

UWAGA: Drukowanie w warunkach wykraczających poza specyfikacje temperatury i wilgotności może spowodować uszkodzenie maszyny 
drukarskiej i obniżyć jakość druku. 
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5.2 Wentylacja 
Podczas normalnego procesu drukowania (przy użyciu materiałów eksploatacyjnych zatwierdzonych przez firmę EFI – 
patrz również MSDS) maszyna drukarska uwalnia szkodliwe substancje do powietrza. Przepisy władz lokalnych mogą 
określać lub kontrolować dopuszczalny poziom narażenia (PEL)/progową wartość graniczną (TLV) niektórych z tych 
szkodliwych substancji. Aby całkowicie sprostać obowiązującym lokalnym wymaganiom, zalecamy okresowe 
monitorowanie jakości powietrza w pobliżu maszyny drukarskiej przez certyfikowany organ lub stałe korzystanie 
z odpowiedniego certyfikowanego sprzętu monitorującego. 

Warunki środowiskowe w danym miejscu wynikają z wielu czynników; tylko niektóre z nich są związane z drukarką. 
 
 

5.2.1 Opcja 1 – z zewnętrznym układem wydechowym (X/XP) 

Wydajność zewnętrznego wentylatora wyciągowego 1000m3/h (588,58 ft3/min). Jest on rozłożony na 4 złącza o średnicy 
200 mm (7,87 cala) na górnych okładkach. 

 

Rys. 27: Pozycja zewnętrznego wydechu Q3h XP 
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Rys. 28: Pozycja zewnętrznego wydechu Q3h X 
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5.2.2 Opcja 2 – Bez zewnętrznego układu wydechowego (tylko XP) 

 
Urządzenie jest wyposażone w specjalne wentylatory przy masce i zamknięte otwory do zewnętrznego wydechu. 

 

Rys. 29: Brak zewnętrznego wydechu 
 
 

Operator/właściciel obiektu jest odpowiedzialny za zainstalowanie odpowiedniego systemu HVAC oraz utrzymywanie go 
w sprawności i stanie gotowości do pracy, zgodnie z instrukcjami producenta. Należy nosić odpowiedni aparat oddechowy, 
gdy wentylacja jest niewystarczająca. 
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6.0 Wymagania dotyczące zasilania 
Kable zasilające i wyłączniki instalacyjne nie są dostarczane z maszyną drukarską. Kable zasilające i wyłączniki muszą zostać dobrane przez 
licencjonowanego elektryka znającego wymagania dotyczące zasilania urządzeń przemysłowych ze względu na różnice w napięciu, natężeniu 
i mocy w miejscu instalacji, a także lokalne przepisy elektryczne. 

 

Elektryk musi upewnić się, że dedykowane źródła zasilania dla automatyki maszyny drukarskiej i komputera maszyny drukarskiej spełniają 
te specyfikacje. 

Połączenie: 
• Połączenie 3-fazowe + uziemienie (bez przewodu neutralnego) 400 V lub 480 V 50/60 Hz. 
• 1 gniazdo zasilania 220 V lub 110 V (używane do zasilania kamery IP, na ścianie/słupie w pobliżu urządzenia) 
• Maksymalna ochrona ścian budynku wynosi 3 x 63 A (3 x 60 A NAFTA). Pomiędzy skrzynką przyłączeniową/wtyczką ścienną 

a maszyną drukarską należy zastosować przewód o odpowiednim rozmiarze. 
• Zalecane zróżnicowanie (jeśli zainstalowane): 500 mA 
• Zalecany kabel 4G 16 mm2 lub AWG5 z miedzi. 

 
Izolator/zabezpieczenie sieciowe jest ustawione na 60 A, aby chronić wewnętrzne okablowanie i podzespoły maszyny drukarskiej. 

Ważne: należy zmierzyć wartość napięcia doziemnego. Różnica napięć pomiędzy linią a uziemieniem obudowy również nie może przekraczać 5%. 
 

6.1 Prąd maksymalny 

6.1.1 Q3h XP 
Tabela 3: Q3h XP 

Model Napięcie 
(V prądu zmiennego) 

Prąd 
maksymalny (A) 

Tolerancja  
(%) 

Transformator obniżający 
napięcie (kVA) 

Q3h XP 
(CMYKLcLk i YMCK) 

400 46 
10 > 35 

480 39 

6.1.2 Q3h X 
Q3h X 

Model Napięcie  
(V prądu zmiennego) 

Prąd  
maksymalny (A) 

Tolerancja  
(%) 

Transformator obniżający 
napięcie (kVA) 

Q3h X 400 52 
10 > 45 

480 43 
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7.0 Dopływ powietrza 
Sprężarka powietrza i osuszacz nie są dostarczane przez producenta. Powietrze powinno być pozbawione kurzu i wilgoci. Aby zapewnić 
pozbawiony wilgoci dopływ powietrza do drukarki, oprócz sprężarki powietrza należy zainstalować i stosować osuszacz powietrza. 
W tym celu należy zastosować system dodatkowy. Minimalne wymagania dotyczące zasilania sprężonym powietrzem są następujące: 

 
W przewodach doprowadzających sprężone powietrze należy stosować elastyczne rurki. Rurki i wtyczki łączące mają zewnętrzną średnicę 
8 mm (0,31 cala). Średnica wewnętrzna wynosi 6 mm (0,24 cala). 

 
Sprężarka powietrza 
Minimalne ciśnienie 6 barów (85 PSI). Jeśli ciśnienie spadnie poniżej 5 barów 

(71 PSI), aktywowany zostanie alarm. 
Całkowita wymagana 
wydajność powietrza 

6,18 cfm (175 l/min, 46,23 gal/min) 

Klienci zobowiązani są przestrzegać wymogów technicznych dotyczących jakości sprężonego powietrza, udostępnionych pod adresem 
https://inkjet.support.efi.com/doc.php?doc=975, aby zapewnić odpowiednią jakość druku oraz zapobiegać uszkodzeniom sprzętu. 

https://inkjet.support.efi.com/doc.php?doc=975
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8.0 Połączenia zewnętrzne 
Wszystkie połączenia (zasilanie, sieć, powietrze) z maszyną drukarską są wykonane w jej tylnym narożniku. 

 
8.1 Lokalizacja połączeń Q3h XP 

 

Rysunek 30: Lokalizacja połączeń zewnętrznych Q3h XP 
 

8.2 Lokalizacja połączeń Q3h XP 
 

 

Rys. 31: Lokalizacja połączeń zewnętrznych Q3h X 
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9.0 Zalecane dodatkowe wyposażenie i wymagania 
Zaleca się zainstalowanie własnego zasilacza bezprzerwowego (UPS), odpowiedniego do poboru mocy przez maszynę drukarską. 
Umożliwi to zachowanie ciągłości pracy w przypadku skoków napięcia w sieci elektrycznej lub awarii zasilania. 

 

9.1 Wymagania dotyczące sieci 
Podczas wypełniania listy kontrolnej dotyczącej przygotowania obiektu pod kątem montażu Q3h należy podać rodzaj połączenia 
sieciowego, z którego będzie się korzystać (adres IP lub automatyczny DNS). 

 

 
Rys. 32: Sieć Q3h 

 
Połączenie Funkcje 
Maszyna drukarska 
do złącza 

Zalecane: Połączenie dwupunktowe pomiędzy maszyną drukarską Q3h a złączem Q3h HW 
Wymagane: > 1 GB łączności w sieci. Najkrótsza możliwa łączność w sieci 

Złącze do serwera Zalecane: Połączenie dwupunktowe pomiędzy złączem HW maszyny drukarskiej Q3h a serwerem Fiery XF 
(cyfrowy serwer wydruku: DFE) 
Wymagane: > 1 GB łączności w sieci. Najkrótsza możliwa łączność w sieci. 

Złącze/serwer do sieci 
głównej 

Wymagane: Dostęp do sieci LAN dla złącza HW Q3h i Fiery XF (DFE) 
> 1 GB łączności w sieci. 

 
Uwaga: Zdecydowanie zalecamy, aby podczas instalacji obecny był administrator sieci, ponieważ jest on odpowiedzialny za wszystkie połączenia sieciowe. 

 
9.2 Kabel Ethernet 
Wymagany kabel Ethernet pomiędzy stacją RIP a maszyną drukarską musi być zgodny z normą CAT 6 lub wyższą. 

FIERY XF ZŁĄCZE Q3h MASZYNA DRUKARSKA Q3h 

SIEĆ LAN KLIENTA 

https://inkjet.support.efi.com/doc.php?doc=6235
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10.0 Wymagania dotyczące urządzeń peryferyjnych 

10.1  Wymagania dotyczące lekkiego urządzenia z roli na rolę 
Opcja lekkiego urządzenia z roli na rolę w Q3h obejmuje 2 jednostki, które są połączone z maszyną. Moduł wejściowy dostarcza 
nośnik do maszyny drukarskiej, a moduł wyjściowy odbiera wydrukowany nośnik. Ta opcja jest przeznaczona do drukowania 
z jednej roli o szerokości do 3,3 m, wadze 200 kg na rolę i średnicy maksymalnie 250 mm (9,84 cala). 

 

Rys. 33: Lekkie urządzenie z roli na rolę (lewe wejście, prawy wydruk) 
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10.1.1 Wymiary/waga lekkiego urządzenia z roli na rolę 
 

 Szerokość Wysokość Długość Masa 
W skrzyni (jedna skrzynia dla obu jednostek) 1,3 m (51,18 cala) 1,25 m (49,21 cala) 4,08 m (160,63 cala) 950 kg (2094 funty) 
Bez skrzyni (jednostka wejściowa) 0,55 m (21,65 cala) 1,05 m (41,34 cala) 3,95 m (155,51 cala) 250 kg (551 funtów) 
Bez skrzyni (jednostka wyjściowa) 0,60 m (41,34 cala) 0,65 m (25,59 cala) 3,95 m (155,51 cala) 200 kg (441 funtów) 

10.1.2 Wymagania w zakresie zasilania dotyczące lekkiego urządzenia z roli na rolę 

 
Lekkie urządzenie z roli na rolę jest podłączona wewnętrznie do maszyny drukarskiej Q3h, więcej informacji można znaleźć 
w sekcji 1.6 Wymagania dotyczące zasilania. 

10.1.3 Wiązki przewodów lekkiego urządzenia z roli na rolę 

 
Łączność wiązki przewodów lekkiego urządzenia z roli na rolę z maszyną drukarską Q3h wykonywana jest obok drzwiczek dostępu 
do wyjścia serwisowego po stronie wejścia i wyjścia. 

10.1.4  Przyłącza powietrza lekkiego urządzenia z roli na rolę 

Lekkie urządzenia z roli na rolę są połączone z maszyną drukarską Q3h. Przepływ powietrza i ciśnienie powietrza: 
• Połączenie bezpośrednio z Q3h (patrz rysunek). 
• Zużycie powietrza tylko do zasilania cylindrów/zaworów. 

 

Rys. 34: Wiązka przewodów lekkiego urządzenia z roli na rolę i przyłącza powietrza do maszyny drukarskiej 
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10.2 Wymagania dotyczące urządzenia Flex z roli na rolę 

Opcja urządzenia Flex z roli na rolę w Q3h obejmuje 2 jednostki, które są podłączone do maszyny. Moduł wejściowy 
dostarcza nośnik do maszyny drukarskiej, a moduł wyjściowy odbiera wydrukowany nośnik. Ta opcja jest przeznaczona 
do drukowania na jednej lub dwóch rolkach o szerokości do 3,3 m i wadze 450 kg na rolkę. 

 

 
Rys. 35: Główna jednostka z roli na rolę (lewe wejście, prawy wydruk) 

10.2.1 Wymiary/waga urządzenia Flex z roli na rolę 

 
Wymiary i waga urządzenia Flex z roli na rolę – 1 skrzynia 

 
 Szerokość Wysokość Długość Waga 

W skrzyni (obie) 2,25 m (88,6 cala) 1,24 m (48,8 cala) 4,4 m (173,2 cala) 1930 kg (4255 funtów) 
Bez skrzyni (każda) 0,95 m (37,4 cala) 0,875 m (34,5 cala) 4,1 m (161,42 cala) 700 kg (1543 funty) 
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Maks. barów Min. barów 

 
10.2.2 Wymagania w zakresie zasilania urządzenia Flex z roli na rolę 

Łączność dla każdej jednostki: 

• Jedna faza + uziemienie 
• 230 V 50/60 Hz 
• Maksymalny prąd: 

 

Napięcie  
(V prądu zmiennego) 

Maksymalny prąd po stronie 
wejścia z roli na rolę (A) 

Maksymalny prąd po stronie 
wyjścia z roli na rolę 

Tolerancja 
(%) 

230 3 3 10 

 
• Maksymalne zabezpieczenie ściany budynku wynosi 16 A Wyłącznik automatyczny zostanie zapewniony przez 

klienta. Pomiędzy skrzynką przyłączeniową/wtyczką ścienną a główną jednostką z roli na rolę należy zastosować 
przewód o odpowiednim rozmiarze. 

10.2.3 Wiązki przewodów modułów z roli na rolę 

• Oddzielne złącze energii elektrycznej na jednostkę za pomocą złącza Harding. 
• Komunikacja (przez złącze Harting na silniku bazowym Q3h) 

 
 
 
 
 
 

Rys. 36: Złącze Harting urządzenia Flex z roli na rolę 

 
10.2.4 Przyłącza powietrza urządzenia Flex z roli na rolę 

 

Jednostki z roli na rolę (z tyłu i z przodu) są łączone bezpośrednio z silnikiem bazowym poprzez złącza pistoletu pneumatycznego. 

6 barów (87 psi) 7 barów (102 PSI) 
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10.3 Wymagania dotyczące jednostek głównych z roli na rolę 
Opcja głównej jednostki z roli na rolę w Q3h obejmuje 2 jednostki, które są połączone z maszyną. Moduł wejściowy dostarcza 
nośnik do maszyny drukarskiej, a następnie moduł wyjściowy odbiera wydrukowany nośnik. Ta opcja jest przeznaczona do 
drukowania na jednej lub dwóch rolkach o szerokości do 3,3 m i wadze 450 kg na rolkę. 

 
Rys. 37: Główne jednostki z roli na rolę (lewe wejście, prawy wydruk) 

10.3.1 Wymiary/Waga głównej jednostki z roli na rolę 

Wymiary i waga głównej jednostki z roli na rolę – 2 skrzynie 
 

 Szerokość Wysokość Długość Waga 

W skrzyni (każda) 1,47 m (57,8 cala) 1,48 m (58,2 cala) 4,27 m (168 cali) 1090 kg (2403 funty) 
Bez skrzyni (każda) 1,3 m (51,18 cala) 1,2 m (47,24 cala) 4,1 m (161,42 cala) 700 kg (1543 funty) 
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10.3.2 Wymagania w zakresie zasilania dotyczące jednostek głównych z roli na rolę 

Podłączenie dla każdej jednostki: 

• Jedna faza + uziemienie 
• 230 V 50/60 Hz 
• Maksymalny prąd: 

 

Napięcie  
(V prądu zmiennego) 

Maksymalny prąd po stronie 
wejścia z roli na rolę (A) 

Maksymalny prąd po stronie 
wyjścia z roli na rolę 

Tolerancja (%) 

230 3 3 10 

 
• Maksymalna ochrona ścian budynku wynosi 16 A. Pomiędzy skrzynką przyłączeniową/wtyczką ścienną a główną 

jednostką z roli na rolę należy zastosować przewód o odpowiednim rozmiarze. 
• Zalecany kabel 3G 2,5 mm2. Długość dostarczonego kabla wynosi 10 m. 
• Należy zainstalować przemysłowe wtyczki zasilania 16 A dla każdego urządzenia. Urządzenia są dostarczane wyłącznie 

z kablem w zestawie. 

10.3.3 Wiązki przewodów jednostki głównej z roli na rolę 

Łączność wiązki przewodów głównych jednostek z roli na rolę z maszyną drukarską Q3h wykonywana jest obok drzwiczek 
dostępu do wyjścia serwisowego po stronie wejścia i wyjścia. 

 

 
Rys. 38: Podłączenia jednostki głównej z roli na rolę 

do maszyny drukarskiej 
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10.3.4 Przyłącza powietrza jednostki głównej nośników z roli na rolę 

 
Jednostki główne z roli na rolę są podłączone do maszyny drukarskiej Q3h XP. Przepływ i ciśnienie powietrza: 

• Połączenie bezpośrednio z Q3h (patrz rysunek). 
• Zużycie powietrza tylkodo zasilania cylindrów/zaworów. 

 
 
 
 
 
 

 
Rys. 39: Podłączenia jednostki głównej z roli na rolę 

do maszyny drukarskiej 

10.3.5 Generowanie ciepła jednostki głównej z roli na rolę 

Maksymalna generacja ciepła przez jednostkę główną z roli 
na rolę wynosi 200 BTU/h na jednostkę. 
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10.4 Wymagania dotyczące rozładowarki 

Urządzenie wyładowcze w maszynie drukarskiej Q3h to w pełni zautomatyzowana układarka, które wyładowuje nośniki 
z maszyny drukarskiej na paletę. Ta opcja zapewnia automatyczny rozładunek do czterech arkuszy obok siebie. 

 

Rys. 40: Urządzenie wyładowcze 



Dane techniczne 

ITS-00235 wer. G © Copyright 2025 | ELECTRONICS FOR IMAGING, INC. WSZELKIE PRAWA ZASTRZEŻONE. 

 
 
 
 
 

Strona 48 

 

 

 
 

10.5.1 Wymiary urządzenia wyładowczego 
 

 Szerokość Wysokość Długość Masa 
W skrzyni 2,29 m (90,16 cala) 2,31 m (90,94 cala) 4,65 m (183,07 cala) 2173 kg (4791 funtów) 

Bez skrzyni 4,22 m (166,14 cala) 1,89 m (74,41 cala) 5,05 m* (198,82 cala*) 

5,55 m** (218,50 cala**) 

1329 kg (2930 funtów) 

* Brama w pozycji stołu ** Brama w pozycji palety 

10.5.2 Wymagania dotyczące zasilania urządzenia wyładowczego 

Połączenie: 
• Jedna faza + uziemienie 
• 230 V 50/60 Hz 
• Maksymalny prąd: 

 

Napięcie (V prądu zmiennego) Maksymalny prąd (A) Tolerancja (%) 

230 5 10 

 
• Zalecane zasilanie przemysłowe: 230 V 30 A (NAFTA) 
• Maksymalne zabezpieczenie ścian budynku wynosi 20 A. Należy zastosować odpowiedni rozmiar okablowania między 

puszką przyłączeniową/wtyczką ścienną a urządzeniem rozładowczym. 
• Tylko to urządzenie przy wyłącznikach automatycznych w budynku. 
• Zalecany kabel 3G 2,5 mm2. Długość dostarczonego kabla wynosi 10 m. 
• Zainstalować przemysłową wtyczkę zasilającą 16 A (15 A NAFTA). Urządzenia są dostarczane wyłącznie z kablem 

w zestawie. 
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10.5.3 Podłączenia wiązek przewodów urządzenia wyładowczego 
 

Podłączenie wiązki przewodów urządzenia wyładowczego do drukarki Q3h znajduje się 
obok drzwi serwisowych po stronie wyjściowej. 

 
 
 
 
 
 
 

10.5.4 Przyłącza powietrza urządzenia wyładowczego 

 
Przepływ i ciśnienie powietrza: 

• Minimalne ciśnienie 6 barów (85 PSI) 
• Zużycie powietrza 10,59 cfm (300 l/m lub 

79,25 gal/min) Specyfikacja podłączenia 
przewodu powietrznego: 

• Wymagana jest jedna linia powietrzna. 
W przewodach doprowadzających sprężone powietrze 
należy stosować elastyczne rurki. Rurki i wtyczki 
łączące muszą mieć zewnętrzną średnicę 10 mm 
(0,39 cala) i wewnętrzną średnicę 8 mm (0,31 cala). 

 

 

Rys. 41: Podłączenie 
urządzenia wyładowczego 
do maszyny drukarskiej 

 
 
 
 
 
 

 
Rys. 42: Przyłącza powietrza urządzenia wyładowczego 
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10.5 Wymagania dotyczące modułu ładowacza 
Moduł ładowacza w maszynie drukarskiej Q3h to w pełni zautomatyzowany podajnik (ładowacz HS +moduł), ładujący nośniki z palety 
do maszyny. Ta opcja zapewnia automatyczny załadunek do czterech arkuszy obok siebie. 

 

Rys. 43: Moduł ładowacza 

10.6.1 Wymiary/waga modułu ładowacza 
 

W skrzyni Szerokość Wysokość Długość Masa 

Moduł 
1,44 m 
(56,75 cala) 

1,80 m 
(70,75 cala) 

4,60 m 
(181 cali) 

923 kg 
(2035 funtów) 

Moduł ładowacza HS 
2,29 m 
(90 cali) 

2,31 m 
(91 cali) 

4,65m 
(183 cale) 

2817 kg 
(6210 funtów) 
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 Szerokość Wysokość Długość Masa 

Zmontowany moduł 
i ładowacz HS 

4,22 m 
(166,14 cala) 

1,88 m 
(74,05 cala) 

5,50 m* 
(216,67 cala*) 

2415 kg 
(5325 funtów) 

  6,34 m** 
(249,64 cala**) 

 

  

 
* Brama w pozycji stołu 

** Brama w pozycji palety 
 

 
10.6.2 Wymagania w zakresie zasilania dotyczące modułu ładowacza 

Połączenie: 
• Jedna faza + uziemienie 
• 230 V 50/60 Hz 
• Maksymalny prąd: 

 

Napięcie (V prądu zmiennego) Maksymalny prąd (A) Tolerancja (%) 

230 12 10 

 
Zalecane zasilanie przemysłowe: 230 V 30 A (NAFTA) 

• Maksymalne zabezpieczenie ścian budynku wynosi 20 A. Należy zastosować odpowiedni rozmiar okablowania 
między puszką przyłączeniową/wtyczką ścienną a urządzeniami ładowacza. 

• Tylko to urządzenie przy wyłącznikach automatycznych w budynku. 
Zalecany kabel 3G 2,5 mm2 Długość dostarczonego kabla wynosi 10 m. 

• Należy zainstalować przemysłową wtyczkę zasilania 16 A (15 A NAFTA). Urządzenia są dostarczane wyłącznie 
z kablem w zestawie. 
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10.6.3 Podłączenia wiązek przewodów modułu ładowacza 
 

Podłączenie wiązki przewodów modułu ładowacza do maszyny drukarskiej Q3h wykonuje 
się obok drzwi serwisowych po stronie wyjściowej. 

 
 
 
 
 

10.6.4 Przyłącza powietrza modułu ładowacza 

 
Przepływ i ciśnienie powietrza: 

• Minimalne ciśnienie 6 barów (85 PSI) 
• Zużycie powietrza 29,91 cfm (847 l/m lub 

223,75 gal /min) Specyfikacja podłączenia 
przewodu powietrznego: 

• Potrzebne są dwie linie powietrzne. 

 
W przewodach doprowadzających sprężone powietrze 
należy stosować elastyczne rurki. Rurki i wtyczki łączące 
muszą mieć zewnętrzną średnicę 10 mm (0,39 cala) 
i wewnętrzną średnicę 8 mm (0,31 cala). 

 

 
Rys. 44: Podłączenie modułu 

ładowacza do maszyny 
drukarskiej 

 
 
 
 
 
 

 
Rys. 45: Przyłącza powietrza modułu ładowacza 
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10.6 Wymagania dotyczące s-ABF 
S-ABF w maszynie Q3h to półautomatyczny podajnik arkuszy, ładujący nośniki ze stołu wyrównania do maszyny drukarskiej. 
Ta opcja zapewnia automatyczny załadunek do czterech arkuszy obok siebie. 

 
Rysunek 46: s-ABF 

 

 
10.6.1 Wymiary/Waga s-ABF 

 
 Szerokość Wysokość Długość Masa 

W skrzyni 2,29 m 
(90,16 cala) 

1,76 m 
(69,29 cala) 

4,62 m 
(181,9 cala) 

1810 kg 
(3990 funtów) 

Bez skrzyni 4,09 m 
(161 cali) 

1,46 m 
(57,48 cala) 

2,66 m 
(104,72 cala) 

1300 kg 
(2866 funtów) 
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10.6.2 Wymagania dotyczące zasilania s-ABF 

Połączenie: 
• Jedna faza + uziemienie 
• 230 V 50/60 Hz 
• Maksymalny prąd: 

 

Napięcie (V prądu zmiennego) Maksymalny prąd (A) Tolerancja (%) 

230 8 10 

• Zalecane zasilanie przemysłowe: 230 V 30 A (NAFTA) 
> Maksymalne zabezpieczenie ścian budynku wynosi 20 A. Należy zastosować odpowiedni rozmiar okablowania 

między puszką przyłączeniową/wtyczką ścienną a urządzeniami s-ABF. 
> Tylko to urządzenie przy wyłącznikach automatycznych w budynku. 

• Zalecany kabel 3G 2,5 mm2. Długość dostarczonego kabla wynosi 10 m. 
> Należy zainstalować przemysłową wtyczkę zasilania 16 A (15 A NAFTA). Urządzenia są dostarczane wyłącznie 

z kablem w zestawie. 
 

 
10.6.3 Podłączenia wiązki przewodów s-ABF 

 
Podłączenie wiązki przewodów urządzenia s-ABF do maszyny drukarskiej Q3h wykonuje się obok 
drzwi serwisowych po stronie wyjściowej. 

 
 

 
Rys. 47: Podłączenie s-ABF 

do maszyny drukarskiej 
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10.6.4 Przyłącza powietrza s-ABF 

Przepływ i ciśnienie powietrza: 
 

• Minimalne ciśnienie 6 barów (85 PSI) 
• Zużycie powietrza 10,59 cfm (300 l/m 

lub 79,25 gal/min) Specyfikacja połączenia 
przewodu powietrza: 

• Wymagana jest jedna linia powietrzna. 
 

W przewodach doprowadzających sprężone powietrze 
należy stosować elastyczne rurki. Rurki i wtyczki 
łączące muszą mieć zewnętrzną średnicę 10 mm 
(0,39 cala) i wewnętrzną średnicę 8 mm (0,31 cala). 

Rys. 48: Przyłącza powietrza urządzenia s-ABF 


